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NOTA: CADA PREGUNTA VALE 5 PUNTOS.

1. Defina en forma breve y precisa:

Teoria de control.
Ingenieria de control.
Sistema lineal.
Sistema de control.
Estabilidad.

2. Modelar el siguiente circuito:
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Donde, la entrada es I;, y la salida es Ig.

3. Dada la funcién de transferencia mostrada, hallar la respuesta al escalon
unitario p:
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4. Evaluar la estabilidad del siguiente sistema, utilizando el criterio de R-H:
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